INFORMACNY LIST PREDMETU

Vysoka Skola: Univerzita sv. Cyrila a Metoda v Trnave

Fakulta/institat: Fakulta zdravotnickych vied

Kéd predmetu: KFT/FYTE/MgE/14/22 Nazov predmetu: Virtuadlna a roboticka rehabilitacia

Druh, rozsah a metdéda vzdelavacich cinnosti:

Druh: prednasky/cvicenia

Typ predmetu (P, PV, V): povinny

Odporuaéany rozsah vyuéby (v hodinach): 60 hod./semester
Metdda studia: prezencna

Forma Studia: externa

Pocet kreditov: 2

Odporuéany semester/trimester stadia: treti (2/2)

Stupen studia: druhy

Podmienujuce predmety: Ziadne

Podmienky na absolvovanie predmetu:

Priebezné hodnotenie: Géast na prednéaskach a cviceniach najmenej 75%

Zaverecné hodnotenie: test/Ustna skuska

Hodnotenie poZadovanych vedomosti: A: 100 - 92%; B: 91 - 83%; C: 82 - 74%; D: 73 - 65%; E: 64 - 56% ; FX: 55 -
0%

Vysledky vzdelavania:
Absolvovanim predmetu Student/Studentka ziska vedomosti:
Student/$tudentka ziska teoretické poznatky o najmodernejiich poznatkoch medicinsko-technickych zariadeni
vyuzivanych v oblasti rehabilitacie v jednotlivych klinickych odboroch. Rozumie teoretickym zakladom
a vychodiskdm virtualnej a robotickej rehabilitacie pri jednotlivych diagndzach podla stavu a charakteru
ochorenia v jednotlivych vekovych obdobiach.
Student/$tudentka ziska a rozvinie nasledovné schopnosti:

e aplikovat nadobudnuté teoretické vedomosti z oblasti virtualnej a robotickej rehabilitacie v odbore

Fyzioterapia

e vyuzivat informacie z oblasti virtudlnej a robotickej rehabilitacie

e samostatnej tvorivej prace
Student/$tudentka ziska a rozvinie prenositelné zruénosti:

e zruénost aplikovat principy virtudlnej a robotickej rehabilitacie do realiza¢nej roviny

e orientdcie v koncepcii virtualnej a robotickej rehabilitacie v odbore Fyzioterapia

e zhodnotit, korigovat a aktualne modifikovat vybrany postup

reflektovat na vztah prepojenia odboru Fyzioterapie a vyuzitia virtualnej a robotickej rehabilitacie
Student/$tudentka si posilni prenositelné kompetencie:

e timové rieSenie problémov

e analyticko—synteticka kompetencia

e prezentacné kompetencie

e kompetencie vyuzitia virtualnej a roboticke] rehabilitacie vo vybranych klinickych odboroch

Struc¢na osnova predmetu:
e Definicia pojmu, tvorby, vyhod a nevyhod virtudlnej reality.
e  Vyuzitie virtudlnej reality v rehabilitdcii.
e Zariadenia na reprodukciu virtualnej rehabilitacie, pristroje vyuZivajlce virtualnu realitu.
e Rozdelenie rehabilitacnych metdd virtualnej rehabilitacie.
e Vyznam metdd vyuZivajucich silovd spatnld vazbu, metddy bez silovej spatnej vazby u vybranych
ochoreni.
e  Pristroje umoznujuce roboticku vertikalizaciu a mobilizaciu pacienta.




e Nadvaznost robotickej rehabiliticie terapie hornej/dolnej koncatiny.

e Robotickeé pristroje zvySujuce proprioceptivnu stimuldciu.

e Robotika eskalujuca interaktivnu spatnovazbovu terapiu hornych a dolnych koncatin.
e Efekt a participacia virtudlnej a robotickej rehabilitacie v nacviku kognitivnych funkcii.
e Nové trendy a vyutzitie virtudinych a medicinsko-technickych zariadeni v rehabilitacii.
e Indikacie a kontraindikacie virtudlnej a roboticky asistovanej lokomocnej terapie.

e Indikacie a kontraindikacie funkcnej asistovanej terapie hornych koncatin.
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Jazyk, ktorého znalost je potrebna na absolvovanie predmetu: slovensky, odporiéa sa aj znalost anglického

jazyka
Hodnotenie predmetov
A B C D E FX
0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00

Poznamky: - éasova zataZ $tudenta: 60 hodin
Prezencéné (P, S): 13 hod.(P) a 13 hod.(C)/semester
samostudium: 34 hodin

Vyuéujuci: prednasky/konzultacie/seminare: prof. MUDr. Jaroslav Kresanek, PhD.; PhDr. Nina Sladekova,
PhD., MPH; Mgr. Ondrej Matonok
jazyk vyucby: slovensky

Datum poslednej zmeny: 12.02.2022

Schvalil: prof. MUDr. Ludovit Gaspar, CSc.




